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Những kết luận mới của luận án
Trong luận án này, chúng tôi nghiên cứu bài toán điều khiển ℋ∞ cho một số lớp hệ phương trình vi/sai phân có trễ biến thiên theo thời gian và nhận giá trị trong một khoảng. Các kết quả chính đạt được là:
- Thiết kế được một hàm điều khiển phản hồi giải bài toán điều khiển ℋ∞ cho lớp hệ nơ-ron có trễ biến thiên hỗn hợp. 
- Đề xuất được các điều kiện đủ đảm bảo tính ℋ∞-bị chặn trong thời gian hữu hạn cho lớp hệ rời rạc tuyến tính có trễ biến thiên theo thời gian dạng khoảng. Từ đó thiết kế một hàm điều khiển phản hồi giải bài toán điều khiển ℋ∞ trong thời gian hữu hạn cho lớp hệ này. 
- Thiết lập được các kết quả tương ứng cho lớp hệ nơ-ron rời rạc suy biến có trễ biến thiên theo thời gian dạng khoảng. Hơn nữa, với lớp hệ này, chúng tôi còn đồng thời chứng minh được tính chính quy, tính nhân quả và sự tồn tại duy nhất nghiệm của hệ trong lân cận của gốc.
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New conclusions
In this thesis, we have studied the ℋ∞ control problem for some classes
of differential/difference systems with time-varying delay and get values in
an interval. The obtained main results are:
- Designing a feedback controller solves the ℋ∞ control problem for neural
networks with mixed time-varying delays.
- Proposing sufficient conditions to ensure the ℋ∞ finite-time boundedness
for linear discrete-time systems with interval time-varying delay. Then designing a feedback controller that solves the finite-time ℋ∞ control problem for this class of systems.
- The corresponding results for singular discrete-time neural networks with
interval time-varying delay are also set. In addition, with this class of systems, we have simultaneously demonstrated regularity, causality, and unique existence of solution of the system in a neighborhood of the origin.
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